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U2  Pololu 2595
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Remarques

• D1 empêche le 5 V de la prise USB-C de remonter dans la sortie du module U4 ;
  USB et ALIM IN peuvent être branchés ensemble.
• GPIO2 est lue au démarrage du C3 et doit être au niveau haut : la résistance de 10 kΩ
  du Pololu côté LV l'y maintient. Le Pololu doit donc toujours être en place.

• Le TM1637 est alimenté en 5 V (fiche technique). CLK et DIO passent par le Pololu :
  jamais de liaison directe entre le module en 5 V et le C3.
• Détecteur v3.1 : J5-1 → J19 « 5V µC », J5-2 ← J19 « OUT », J4-1 → J19 « GND µC »,
  J4-2 → J22 « VIO » (3,3 V : fixe le niveau de la sortie OUT).
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