
0.0900 0.0925 0.0950 0.0975 0.1000 0.1025 0.1050 0.1075 0.1100
Actual position from position sensor (mL mark)

0.000

0.025

0.050

0.075

0.100

0.125

0.150

0.175

0.200

Re
la

tiv
e 

Fr
eq

ue
nc

y
Pipettor PID positioning to 0.1 mL mark target, stalled vs. converged
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