1 2 3 | 4 | 5 6 JP9
g 1
Auto > r Fi/ [1 7 23
+ ! | +3V +8V 3
o Nacht Tag Tag/Nacht | vee = | hpgC
- 2 | 243 7 . cs TS cAN_L - ] ! C5 Cé L0
| o CAN H 3 2 1] 100n | 100n 38
- ' >CLK  MCP2515 > ° | —
[ [ 1
CTTTTTTTTTTTTm T i ! — 'NT  CAN Modul — Sv1 | GND — GND A 28
| D2 11 .}2D7 Lo ____ 4 JP?éO
: D8 S 14 D9 : Heardbeat Entweder U1 oder R1 bestlicken
| -Diosi_ }6 D11 | WS2812 (Funktioniert auch wenn beide bestiickt sind) 1{)
| D12 7] 8 Al : . Iil ' . R1: Serienterminierung _ ZO
| BUTTONS 9 =] IORESET K Arduino Nano 2 |_ o https://www.mikrocontroller.net/topic/4415862goto=5267064#5267064 30
! LEDS_K_SDALL <112SCl | 53], Ul ey UPS
: >< 3l ]14 | : D13 D12 D12 + <1 LEDs L 10
| KEY_80 | ——!{ AREF p1o (D10 —1 O = : 2
[ ! CILOCK K1 Ao D9 D9 10K R2 15V 6 5
' ' Al 5 D8 1
Al D8 U4 £
| < 4 100—R12 : BUTTONS| 5, 82 p7 [-D7 T3/ SVE 28
| X , RESET K| a3 £= pg |-D6 5 1o |2 +5V in@
IR R o e e T P G R g o Sop A =
I O L_{_) < 5 6 | I AS =z § D4 D3 JP18 WS2812 5 B 28
| | — A6 D3 L 2~
| ! 8 | 7> AT < p2 (D2 ;O I_i': E:] JP%O
' ' <— 5V <  GND2 —' 5O = =
I e [ ol |S Ii GND RX1 it [l el i S i 1 30
| ~ | — RAW TX0 | o o o | hp1P
[ [ T [ [
| e o E . 1 I 1 I | IV 7
! % 3 e 4 Z ! = f a ! ! | 2'O
! 2< 5 6 |o ! 5 2 ! rm rm T ! 3
| ! 8 | = : 43, 1 e 3 -1 hp1s)
' ' [ 12//52 12//52 12//52 ' 1‘0
! KEYBRD1 ! [ a [ 2
IR okt NP a © - | 2| s41 3| S51 2| sse1 | 30
5w v o m = m Bl P15
I A ISR A = A N 10
L e ﬁ/"’ % ﬁ/"’ % ﬁ/"’ | cl| o
o 3 1 ' 3 1 ' 3 1 [ 3
[ [
| i S s T e N e I Y
[ I -~ T DT T T ST T s — o — s - o — oo - - === 1
1K . ie drei 5 - O
[ 2 [ Die drei Taster kénnen zum manuellen ansteuern der LED's zu Testzwecken verwendet werden. 2
I —J 7] Arduine Nang I Es wird entweder die obere Tasterreihe mit "TASTER 3301B" oder die untere Reihe mit SO
I R8 EZ_) I "DTL 2 SW" von "Reichelt" bestuckt. JPl@
I - D13 D12 '
! 3 - — 3.3V D11 ! Zusatzlich konnen die LED's tber den seriellen Monitor der Arduino IDE gesteuert werden. 1{)
: — | AREF D10 : Dazu muss "Proc_Serial_Input(c);" in der loop() Funktion aufgerufen werden. 20
| Al g D8 } LN_RX JP1
| ettt -TTa A2 02 D7 [ LocoNet (Sheet 2) Lo
' | . —1 A3 £E3 e ' L TX 20
[ I l A 03_ [ 3
O 0 a[le | ™M o5 ™ | hp10
| Q o =l R — A5 =3 D4 |
i DCC g s _ | . — | 1
= OK?2 | A6 D3 2—O
O a . s — AT < D2 | 0
| 2 8 K I SE o Y | O 2
S S — . .
| : R P e T | WS2811/WS2812 | MoBaledtb byHardij | f o
| AK500/2+M : - — RAW X0 | : 20
| £ | Arduino_fuer LEDs_DCC_3 30
| I CNYIZ ___ . & |LED Ansteuerung _
, , CAN DCC |_ N '[ 29.05.2019 21:05 15
) ) I 4 2
Vel : , LOCONEU gheet. 112 3Q
1 2 3 4 | 5 | 6




